
            

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

 

𝑢⃗ 𝑣 

𝑢⃗ = 4 𝑖̂ − 3 𝑗̂

𝑣 =  𝑖̂ + 2 𝑗̂

𝑖̂ 𝑗̂

𝑢⃗ ∙ 𝑣 

𝑢⃗ ∙ 𝑣 = 4 ∙ 1 + (−3) ∙ 2

𝑖̂

𝑗̂

𝑢⃗ ∙ 𝑣 = −2

𝑢⃗ 𝑣 𝜃



 
 

 

𝑢⃗ ∙ 𝑣 = |𝑢⃗ | ∙ |𝑣 | ∙ cos 𝜃

𝑢⃗ 

𝑣 60°

𝑢⃗ ∙ 𝑣 = 1 ∙ 2 ∙ cos 60° = 1

𝐜𝐨𝐬 𝟗𝟎°


